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Hilfe zur Klausur

Pascalsches Dreieck.
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B. (a +b)3 = a® + 3ab + 3ab? + b>.
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Differentiation. Produktregel: . (f ) fl(x)g(x) + f(x)g' (x).
x
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Quotientenregel: — @) _ = F(@)g(@) — f(2)g
dx g(x) )
g(
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Kettenregel: %f(u(x)) = f(u(x)) - u'(x)
Ableitungen und Stammfunktionen.
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Integrationsregeln.
Substitutionsregel: / ))dx = / flu —du

Spezielle Substitutionen:

/f az+b)dxle(ax+b)+C wo F(u /f

[t @ = %f(m) e
')
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Partielle Integration: /f(x)g’(x)dx = f(z)g(x) f/f’(a:)g(x)dx



Trigonometrische Funktionen. Wichtige Werte:

. o o 1 . . o s 3. . _
sin0=0 sinf=—5 sinf=1 sinmr=0 singm=—-1 sin(2r) =0
cos0=1 cosZT = % cosT=0 cosm=-1 cos3r=0 ©cos(2m)=1

Beziehung zwischen Sinus und Cosinus: sint = cos(t — 7)
Trigonometrischer Pythagoras: sin® ¢ + cos®t = 1

Addtitionstheoreme:
sin(s +t) = (sins)(cost) + (sint)(coss),
cos(s+1t) = (coss)(cost)— (sins)(sint)

Exponentialfunktion und Logarithmus. Rechenregeln:

= exp(z) ex exp(z —y) = exp(z)

exp(z +y) = exp(z) exp(y), P =9 = S0

In(zy) = In(z) + In(y) In <Z> =lnz—Iny
exp(x)® = exp(za) In(z*) =alnx

Werte: expO0=1,expl =e,In1=0,lne=1

Formeln aus der Geometrie. Definition Vektorprodukt:

a1 by azbs — asby
as X bo = aszb; — a1bs
as bs aibg — azb
Betrag des Vektorproduktes: [@ x b|=|@||D | sing
s = IR
Betrag des Skalarproduktes: |a@ - b|=|a’||b]| cosyp
—
...wobei ¢ € [0, 7] der zwischen @ und b eingeschlossene Winkel ist.
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Winkel zwischen zwei Vektoren: ¢ = arccos | ——-
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Projektion des Vektors b auf den Vektor a’: W
a

Abstand des Punktes mit Ortsvektor ¢ zur Gerade mit PRF ¢’ (t) =P +ta:
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Abstand zweier windschiefer Geraden mit PRFen g; (t) = p; + ta; (i = 1,2):

|(p1 — p2) - (a1 x a3)|

a1 x az|
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